
       

 برقي  پالت تراك                                                           

                                             LWE200 / LWE250    

       Series BT    Levio   

 تن 5/2الي  2با ظرفيت                                                      

   

 

 
 

 
 

 
 

 
 



 

 

 

 

 

 
 
 

 



 
 

BT  برقي مشخصات 

 مشخصات

 LWE200 LWE250   مدل دستگاه 1-1
 Q (Kg) 2000 2500 ظرفيت بار 2-1
 C (mm) 600 ثقل بار تا ديواره شاخك فاصله مركز 3-1
      X (mm) 898   فاصله مركز چرخ هاي جلو تا ديواره شاخك 4-1
 Wheelbase ( Y (mm) 1287 (فاصله بين مركز چرخ هاي جلو و عقب  5-1

 وزن

 Kg 554 564 باتري  بدونوزن دستگاه  1-2
 Kg 260  /  815 260  /  950 با بار ) /( بدون بار حداكثر بار روي چرخ حركت  2-2
      Kg 150  /  150 با بار )  /( بدون بار حداكثر بار روي چرخ هاي تعادلي  3-2
 Kg  135  /  1580 135  /  1945 با بار ) /( بدون بار حداكثر بار روي چرخ هاي جلو ، زير شاخك  4-2

 چرخ ها

 *  )Vulkollan / Vulkollan / Vulkollan(    زير شاخك /تعادلي  /نوع چرخ حركت  1-3
 Ø 230×  70   قطر چرخ حركت 2-3
 Ø 125×  50   چرخ هاي تعادليقطر  3-3
 Ø 85×  75   قطر چرخ هاي جلو ، زير شاخك 4-3
 2  / 2 / 1  زير شاخك /تعادلي  /تعداد چرخ هاي حركت  5-3
 mm 430 ( مركز به مركز )فاصله بين چرخ هاي جلو ، زير شاخك   6-3
 mm 370  ( مركز به مركز )فاصله بين چرخ هاي تعادلي  7-3

 ابعاد

 h23 (mm) 205 بالابري از سطح زمينارتفاع  4-4
 - Option ( h7 (mm) 150( ارتفاع جايگاه راننده تا سطح زمين  8-4
 h14 (mm) 865 /  1235 حداكثر ) /( حداقل ارتفاع بازوي فرمان  9-4
 h13 (mm) 85 ( در پائين ترين موقعيت )ارتفاع شاخك از سطح زمين  15-4
 I1 (mm) 1688 ( بدون جايگاه راننده ) پالت تراك طول كلي 19-4
 -   I1 (mm) 1773 /  2163 جايگاه راننده باز ) /( جايگاه راننده بسته  طول كلي پالت تراك 19-4
 I2 (mm) 538 ( بدون جايگاه راننده )طول كلي پالت تراك تا ديواره شاخك  20-4
 -   I2 (mm) 623 /  1013 جايگاه راننده باز ) /( جايگاه راننده بسته طول كلي پالت تراك تا ديواره شاخك  20-4
 b1 (mm)  726 پالت تراكعرض  21-4
    *  mm 78  /  180 /  1150 طول ) /عرض  /( ضخامت ابعاد شاخك  22-4
 *  b5 (mm) 550 فاصله عرضي تيغه هاي شاخك 25-4
 m2 (mm) 21 تا زمين پالت تراكفاصله زير  32-4
 mm² 1899 ( بدون جايگاه راننده ) 1000*1200راهرو مورد نياز براي جابجايي با پالت 33-4
 -   mm² 1984 /  2384 جايگاه راننده باز) / (جايگاه راننده بسته 1000*1200راهرو مورد نياز براي جابجايي با پالت 33-4
 Wa (mm) 1447 ( بدون جايگاه راننده )شعاع چرخش  35-4
 -   Wa (mm) 1532 /  1932 جايگاه راننده باز ) /( جايگاه راننده بسته شعاع چرخش  35-4

 عملكرد

 Km/h 6  /  6 ) بدون بار  /( با بار سرعت حركت  1-5
 m/sec 06/0  / 09/0 05/0  / 09/0 بدون بار )  /( با بار سرعت بالابري  2-5
 m/sec 09/0  /   08/0 بدون بار )  /( با بار سرعت پايين آمدن  3-5
 18  /  9  % ) بدون بار  /با بار ( درصد شيب حركت  4-5
 الكترو مغناطيس   ترمز پارك  /سيستم ترمز  5-5

باتري -موتور  

 AC( Kw 5/1(توان موتور حركت   1-6
 DC(  Kw 4/1(  توان موتور هيدروليك 2-6
 *  آمپر ساعت  225  /  ولت V,Ah 24  باتري دستگاهظرفيت  3-6
 Kg 189  /  250 حداكثر ) /( حداقل وزن باتري  4-6

 تذكر : 
 اندازه ها و عملكرد ها نامي بوده و داراي تلرانس مي باشد.

 اعداد فوق ممكن است با برخي موارد انتخابي مصرف كننده تغيير يابد.
 باشد.اعداد و مشخصات فوق مربوط به شرايط كار عادي مي 

 
 قابل ارائه بوده و با مقادير ديگر عرضه مي گردد. ختلفگزينه هاي م) *
 

 



 كارخانه و دفتر فروش :
 مورچه خورت ، خيابان بوعلي سوم  اصفهان ، شهرك صنعتي

 83331-14888كد پستي  – 473شماره 
 031-45643001-4تلفن : 

 031-45643104دورنگار : 

 دفتر مركزي:
 33، كوي سوره ، شماره  اصفهان ، خيابان آمادگاه

 81449-15814كد پستي 
 031-32222453-32222944تلفن: 

 031-32220955دورنگار : 

 دفتر تهران :
 تهران ، خيابان ايرانشهر شمالي ، كوي شهيد ملكيان ، 

 15847-85711كد پستي  – 21شماره 
 021-88830360-1تلفن : 

 021-88839643دورنگار : 
forklifts.com-www.bt www.Sepahanlifter.com                     

                     Sales@Sepahanlifter.com 
 

Uويژگي هاي دستگاه 
System  Regenerative BrakeU 

 ترمز سيستم ذخيره انرژي  : 

، انـرژي   ترمـز گـرفتن   ايـن حالـت موتـور حركـت در هنگـام     در ،  شـود  مـي  باتري و جلـوگيري از اتـلاف انـرژي    مجدد موجب شارژ سيستم اين

 حركتي را به الكتريكي تبديل و در باتري ذخيره مي نمايد. 
System BT CastorlinkU 

  ، و رانندگي مطمئن فراهم گرديده استپايداري عالي ، با متصل نمودن چرخ هاي تعادلي به يكديگر در اين سيستم. 
Fingertip  ControlsU 

  جهت عملكردهاي حركت و هيدروليك كنترل انگشتيسيستم 

KeypadU 
         Programmable PerformanceU 

Electronic Braking SystemU 
Electronic Speed ControlU 

off-Automatic SwitchU                    
 Keypad  : جهت روشن كردن و سيستم كد گذاري دستگاه 

و...) بر روي يك كد تعريف مي گردند ، خاموش كننده خودكار به وسيله اين سيستم پارامترهاي قابل تنظيم دستگاه (سرعت ، شتاب ، ترمز الكتريكي 

 كد قابل تعريف است.  10و با روشن كردن دستگاه با هر كد ، تنظيمات تعريف شده براي آن كد قابل اجراست و به ميزان 
layInformation DispU 

Fault Diagnosis FacilityU  
  و سيستم عيب ياب هوشمندمشاهده ليست خطاها)  ،زمان سرويس دستگاه  ،، ساعت كاركرد  (درصد شارژ باتري نمايشگر اطلاعات 

Automatic Parking BrakeU 
 سيستم ترمز پارك اتوماتيك 

Emergency SwitchU 
 كليد قطع كن اضطراري   

 Operator SafetyU 
  رانندهايمني   

Storage CompartmentsU 
 با سطح صاف ر در فضاهاي انبارمخصوص كا 

Creep-2-ClickU 
 حركت به محض فشرده شدن كليد 

Easy Access For MaintenanceU 
 قابليت دسترسي راحت به منظور تعميرات 

 
 U(Option)  up Operator Platform-FlipU 

  (اختياري)مخصوص راننده با قابليت بازشدن  جايگاه 

 
Coldstore Version  (Option)U 
Hydraulic Oil For Low Temperatures  (Option) U 

  اختياري درجه سانتي گراد   35با دماي پايين تر از محيط هاي (سردخانه)  در كار مخصوص جهت  روغن هيدروليك و مشخصات)( 
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